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. Please read this manual carefully before using the product

This system was thought to be an useful help for the driver and should not

replace the responsible driving of the vehicle.

. The manufacturer or importer does not take responsibility for any damage
or injury resulting from the incorrect installation or use of this product.

The parking assist system PNI Escort P03 B includes 4 ultrasonic sensors,
control unit and rearview mirror with LED display.

The system detects the distance between the car and the obstacles by means
of the ultrasonic sensors installed in the bumper. The built-in buzzer in the rear
view mirror sounds the alarm distance.

Voltage range: DC 12V - 16V
Maximum power: < 6W

. Alarm distance: 0.3 - 1.5m
Displayed distance: 0.3m - 2.0m
Sound internsity: > 80dB

. Ultrasonic frequency: 40KHz

Power cable
Sensor A
Sensor C C
Sensor D Rear view mirror with LED siplay
Main unit
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POWER DIsPLAY

Power wires

@ Rear view mirror with LEd display
Ground — L

INSTALLATION

1. Switch off the car’s electrical system.
2. Clean the vehicle’s bumper.



Measure and mark the vertical alignment of the sensors according to the
diagram below and make sure they are at a distance of 50-70 cm from
the ground (ideally 55 cm)

Measure and mark the horizontal alignment of the sensors. The external
sensors must be at a distance of 15 - 20 cm from the edge of the bumper.
Identify the center of the bumper, measure and mark the positioning of the
internal sensors. They must be at a distance of 25 - 40 cm from external
sensors.

Notes:

6.

Try to find on the bumper a plain surface for mounting the sensors.
Sensors A, B, C and D should be mounted in this order from left to right, A
being the first sensor to the left, and D tthe first o the right.

50~70cm

E = (ideal 55cm)
SN ALY

25~40cm| 40cm |25~40cm
I
15~20cm ' 15~20cm

center line

Before making holes into the bumper for installing the sensors, check that
the area below provides safety. Attach the cutter included in the box to a
drill and make holes in the previously marked places.
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Note: Try to keep the drill in a position as firm as possible and parallel to the
ground.

7. Insertthe sensor cable into the hole created until the sensor body reaches
the bumper.

Notes:

. Observe the mounting direction indicated on the rear of the sensor.

. To fix the sensor in the hole, do not push on the center of the sensor but
on the edge of it.

o

. Do not install the sensor cables near to high temperature areas, such as
the exhaust drum.

. Take care and gently pull the cables. Use a steel cable to guide the sensor
cable through the inside of the vehicle.

8. Insert key into the contact. Shift the gear to reverse. Make sure your
handbrake is on.

Using an electrical tester locate the correct power wire for the reverse light, for

the brake light and for ACC.

Mark the correct wire.
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Shift the gear back into parking position and remove the key from ignition

position.

9. Connect the power wires and the rear view mirror wires to the control unit
according to the wiring diagram.

Note: Wrap connections with electrical tape.
TESTING THE SENSORS

. Insert the car key into ignition position. Shift the gear to reverse position.
make sure your handbrake is on.

. First of all connect to the main unit only the sensor A.

Position about 2 meters in front of the sensor and move towards it. The distance

to the sensor should appear on the mirror as you approach the sensor.

Disconnect sensor A.

. Repeat this procedure for all sensors.

. Shift the gear back into parking position.

—_—
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SPECIAL NOTES

T 777 7

& =

The distance to the obstacle displayed on the screen may not be the same as
the real distance, as it is influenced by the following factors: the sensors are
dirty, the shape of the obstacle, the reflections etc.

Examples of special situations:
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In the case of small angle of
incidence to the obstacle made of
glass or other smooth surface, the
obstacle may not be detected as the
signals are reflected away.

Spherical objects have an irregular
surface. The obstacle may not be
detected as the signals are reflected
away.

Foam or sponge objects absorb the
signals. In this case, the obstacle is
hard to detect.

Point B will be detected sooner or
later, but point A will not be detected
at all.

If you are driving your car on a cliff
or near a waterway, in the absence
of a clear obstacle, the water will not
be detected. Be very careful in such
situations.

The height of obstacle A is low.
Obstacle A will be detected until it
enters the blind zone of the sensor.
While obstacle A is in the blind zone,
obstacle B will be detected.



° Mons, npoyeteTe BHMMAaTENHO TOBa PBKOBOACTBO Npeaun nyckaHe B
eKcnsioatauma Ha npoaykra

CwmsTa ce, Ye Ta3u cucTema e NomoLL, 3a Bofaya u He Tpﬂ6Ba [ba 3amMecTBa
OTrOBOPHOTO 1 OTFOBOPHO YyrpasieHne Ha NpeBO3HOTO CPeacTBO.
[MponsBoanTENsT UM BHOCUTENAT HE NoemaT OTFOBOPHOCT 3a KakBUTO U
na 6uno nospeaun Unn HapaHAaBaHUA B pe3ynTtaT Ha HenpaBuineH MOHTaxX
mnn yn0Tp96a Ha TO3U NPOAYKT.

Cuctemarta 3a nognomaraHe Ha napkupaHeto PNI Escort P03 B ce cbcTomn
OT 4 ynTpa3ByKOBU CEH30Pa, KOHTPOMHO YCTPOWCTBO M Oorneaano 3a obpaTHo
BmxagaHe ¢ LED guncnnen.

CucTemaTta pasno3HaBa pasCTOSHMETO MexAy Komnata M MpensitcTBusAta C
rnomMoLlTa Ha ynTpa3ByKOBU CEH30pWU, MOHTUPaHW B 3agHus 6ap. BrpageHusar
3ymep B Orfe4arnoTo 3a 3afHO BibkAaHe 3By4u C AUCTaHUMS 3a anapma.

MHTepBan Ha 3axpaHBaHe: DC 12V - 16V
MakcmmanHa koHcymauums: <6W

. Pa3ctosiHme Ha curHana: 0.3 - 1.5m
Pasctositme: 0.3m - 2.0m

Cuna Ha 3Byka:> 80 dB

. YnTpasBykoBa Yectota: 40KHz

Kabenw 3a 3axpaHsaHe

I

cerzop A ﬂm_L-E
iy - £ &

ceHsop D Ornepano ¢ LED aucnneit

Ynpasnsisaly 6nok
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POWER DISPLAY

XpaHeHe

@ Ornenano c LED aucnnein
npusemeH — L

CeHaopuTe ca MOHTUpaHW B GpoHsiTa

Ornepano 3a obpatHo BwxaaHe ¢ LED aucnnen

Ynpasnsealy 6rok

CeHsopun

OcseTnenve mapcapvep
/

MOHTAX

1. TpekbcHeTe enekTpuyeckaTa cucteMa Ha asTomobuna.
2. TMouncrerte HGpoHsATa Ha aBTomMobuna.



M3amepeTe n otbenexete BEpPTMKANHOTO MO3ULIMOHUPAHE Ha CeH3opuTe
cnopep guarpamarta no-f4ony u ce yBepeTe, Ye Te ca Ha pa3cTosiHue 50-
70 cm (B ngeanHus cnyyai 55 cm)

M3mepeTe 1 Mapkuparite XOpn3oHTanHOTO NogpaBHsBaHe Ha CeH30pUTe.
BbHLWHMUTE ceH3opu TpsiGBa Aa 6baat Ha pasctosiHne 15-20 cm oT pbba
Ha GpoHsiTa.

Onpepenete uUeHTbpa Ha OpoHsATa, wu3MepeTe U  MapkupaiTe
Nno3vLMOHMPaHETO Ha BbTpeELHUTE ceH3opu. Te TpsbBa ga ca Ha
pascTosiHue 25 - 40 cm OT BbHLUHUTE CEH30pU.

benexku:

10

Onumadme ce 0a Hamepume Mo8bPXHOCM Ha 6POHsIMa 3a MOHMUpaHe
Ha ceH3opume Ha 6poHsima.

CeH3opu A, B, C u D mpsibea da 6x0am MOHmMupaHu 8 mo3u ped omiisigo
HaodsicHO, A e Hal-MarKusim ceH30p 815180, a [] 80sICHO.

: 50~70cm
Y (ideal 55cm)

A SIS

|
|
I

25~40cm| _40cm [25~40cm
|

15~20cm . 15~20cm

center line

Mpeaon na HanpaBuTe oTBOpY B BPOHATA, 3a A@ MOHTUpaTe ceH3opuTe,
npoBepeTe fanu 3oHaTa MoA LWuMHata ocurypsisa 6GesonacHocT.
[Mpukpenete dpesarta, BKMOYEHaA B CHOMa, KbM coHga v npobuiTe
OTBOpU B NpeaBapuTerniHo o6o3HayeHuTe mecTa.

PbkoBoACTBO 3a yHOTpeGa



Babenexka: Onumatime ce 0a Obpxume MmpeHupoeKkama 6b3MOXHO Hal-
mebpda u ycriopedHa Ha 3eMsima.

7.

Bkapaiite kabena Ha ceH3opa B OTBOpa, KOMTO € Cb3fdajeH, [okaTto
TSNOTO Ha CeH3opa A0CTUrHe BpoHsiTa.

benexku:

Criasealime nocokama Ha MOHMuUpaHe, rokasaHa Ha 3a0Hama cmpaHa
Ha ceH3opa.

3a da ¢pukcupame ceH3opa 8 omeopa, He WpakHeme 8bpxXy UeHmnbpa Ha
ceHsopa, a Ha pbba Ha ceH3opa.

UP-\\nsu

He OJmvpnalime kabenume Ha ceH3opume, Kamo ce npubnuxasame
KbM obriacmu ¢ sucoka memrepamypa, kamo Hanpumep bapabaHa 3a
ompabomeHume 2asose.

He Owvpnatime cbc cunama Ha kabenume. M3non3ealime cmomaHeH

kabes, 3a 0a Haco4ume kabenia Ha ceH3opa rnpe3 ebmpewHocmma Ha
asmomoburna.

BmbkBaHe Ha ko4 M KOHTakKT. [locTaBeTe npeBknoyBaTens 3a
NpeBKIoYBaHe B NPUCTaHULLETO. YBepeTe ce, Ye CTe U3TErNnnM pbyHara
cnnpadka.

PbkoBoacTBO 3a ynotpeba 11



C nomolLTa Ha HanpexeHve, Aa ce onpeaenu: 3agHo OcBeTsABaHe “+” ONoBHU

XKnum, cnvpadHa namna “+” xxuua u KnovoBe 3a KOHTakKT “+7.

MapkupanTe HULWKaTa NpaBuITHO.

CBaneTe NpeBKOYBaHETO Ha NpefaBknTe OT MapLua 1 Kroya 3a 3anansaHe.

9. CabpXeTe 3axpaHBallMTe MPOBOAHULM UM orfeganoto 3a obpaTHo
BW>KAaAHe KbM Grioka 3a ynpasreHue ¢ enekTpuyeckara cxema.

Babenexka: 3awumeme ecuyku 8PBb3KU, HarlpaseHu ¢ u3onupawama
JleHma.

TECTBAHE HA CEH30PA

. BmbkBaHe Ha kN4 M KOHTakT. [locTaBeTe npeBknoyBaTens Ha
npefaBkata B Mo3vuUMsA Ha Mapliana. YBepete ce, 4Ye CTe U3Ternunu
pbyHaTa cnvpadka.

. MbpBO CBLPXKETE CaMO CeH30p A KbM YCTPOWCTBOTO 3a yrpaBreHue.

PasnonoxeTte okono 2 meTpa npef ceH3opa U ce MpUABMXKETE KbM Hero.

Pa3scTosHmeTo o ceH3opa TpsAbBa Aa ce nokaxe, Korato ro npubnmkmTe.

M3kntoveTe ceHsopa A.

. [MoBTOpeTe Tasu npoueaypa 3a BCUYKMN CEH30PU.

. M3neaTe ot mapLua.

CMNEUWMANHU BENEXKHN
Pa3cTosHneTo 40 NpenaTcTBUETO, NOKa3aHo Ha ekpaHa, MoXe [a He € CbLLOoTO
KaTo peariHoTo pa3CcTosiHWe, TbI KaTo ce Bnusie OT cregHuTe dakTopu:
CeH3opuTe ca MpbCHU, hopmaTa Ha NPensTCTBUETO, OTPAKEHNSATA U T.H..

[Mpumepwu 3a cneumanHu cutTyaunn:
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PbkoBoacTBO 3a yr|0Tpe6a

B cnyyait Ha Manbk brbfn Ha NpekbCcBaHe
1 nperpaga, U To e OT CTBKMO unu apyra
rnagka noBbPXHOCT, MPENATCTBUETO MOXe
fa He 6bJe OTKPUTO, ThIA KaTO cUrHanuTe
ce oTpassiBar.

CdbepuyHute 06eKTM UMat HemnpaBuiiHa
noBbPXHOCT. [lpensTcTBYETO MOXe pAa
He ObAe OTKPWUTO, KOraTo curHanute ce
oTpassBar.

Ob6ekTUTe OT nNaAHa unu rbba nornbliart
curHanute. B To3n cnyyam TpyaHo ce
OTKpuBa npenaTcTeneTot.

Touka B we 6bae oTkputa paHO UK
KbCHO, HO ToYka A 1306L0 HAMa ga 6bae
oTKpuTa.

AKO Ce ABWXMTE C KOfla Ha ckana unu B
6nm13ocT JO BOAeH MbT, MpuU nwunca Ha
siCHa npeuyka, T HaMa aa 6bae oTkpuTa.
Bbaete MHOro BHUMATENHU B TakvBa
cUTyauum.

BuicounHarta Ha npensTcTBue A € Hucka.
llle ce oTkpue npensaTtcTBMe A, LokaTo
He Briese B 30HaTa Ha ceHaopa. [jokaro
npensTcTBie A e B 30HaTa 3a crenu, we
ce oTkpue npensTcTave B.
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. Bitte lesen Sie dieses Handbuch sorgfaltig durch, bevor Sie das Produkt
in Betrieb nehmen

Dieses System wurde als Fahrerhilfe gedacht und sollte das
verantwortungsvolle und verantwortungsvolle Fahren des Fahrzeugs
nicht ersetzen.

Der Hersteller oder Importeur Ubernimmt keine Verantwortung flr
Schaden oder Verletzungen, die aus der falschen Installation oder

Verwendung dieses Produkts resultieren.

Das Einparkhilfesystem PNI Escort PO3 B besteht aus 4 Ultraschallsensoren,
Steuergerat und Rickspiegel mit LED-Anzeige.

Das System erkenntdenAbstand zwischen dem Fahrzeug und den Hindernissen
mithilfe der Ultraschallsensoren, die in der hinteren Stange installiert sind. Der
eingebaute Summer im Ruckspiegel gibt die Alarmentfernung wieder.

Spannungsversorgungsintervall: DC 12V - 16V
Maximaler Verbrauch: <6W

. Alarmentfernung: 0,3 - 1,5 m

Angezeigter Abstand: 0.3m - 2.0m
Schallintensitat:> 80dB

. Ultraschallfrequenz: 40 kHz

Netzkabel
Sensor A HE_L-E h

Sensor B —

Sensor C —

Sensor D Spiegel mit LED-Anzeige
Steuereinheit
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ABCD
Ernahrung
@® Spiegel mit LED-Anzeige
Boden —Lji

[

Sensoren im StofRfanger montiert

Rickspiegel mit LED-Anzeige

INSTALLATION

1. Unterbrechen Sie die elektrische Anlage des Autos.
2. Reinigen Sie die StoRstange des Fahrzeugs.

15



Messen und markieren Sie die vertikale Position der Sensoren gemaf
der folgenden Abbildung und achten Sie auf einen Abstand von 50-70 cm
(idealerweise 55 cm).

Messen und markieren Sie die horizontale Ausrichtung der Sensoren.
Die externen Sensoren missen einen Abstand von 15 - 20 cm zur
StolRfangerkante haben.

Identifizieren Sie die Mitte des StoRfangers, messen und markieren Sie
die Position der internen Sensoren. Sie missen einen Abstand von 25 -
40 cm zu externen Sensoren haben.

Aufzeichnungen:

16

Versuchen Sie, eine Stol3fangeroberflache fiir die Montage der Sensoren
am Stol3fanger zu finden.

Die Sensoren A, B, C und D sollten in dieser Reihenfolge von links nach
rechts montiert werden, wobei A der kleinste Sensor links und D rechts
ist.

— B ¢ ——
: 50~70cm
R (ideal 55cm)

A SIS

I

25~40cm| _40cm [25~40cm
|

15~20cm . 15~20cm

center line

Bevor Sie Lécher in den StoRfanger bohren, um die Sensoren zu
installieren, priifen Sie, ob der Bereich unter der Stange Sicherheit bietet.
Befestigen Sie den im Paket enthaltenen Fraser an einem Bohrer und
bohren Sie an den zuvor markierten Stellen Locher.

Benutzerhandbuch



Hinweis: Versuchen Sie, den Bohrer so fest wie méglich und parallel zum
Boden zu halten.

7. Fuhren Sie das Sensorkabel in das entstandene Loch ein, bis der
Sensorkorper den Stof3fanger erreicht.

Aufzeichnungen:

. Beachten Sie die auf der Riickseite des Sensors angegebene
Montagerichtung.

. Um den Sensor in der Bohrung zu befestigen, klicken Sie nicht auf die
Mitte des Sensors, sondern auf die Kante des Sensors.

UP-Insu

p =

. Ziehen Sie nicht an den Sensorkabeln, indem Sie sich Bereichen mit
hohen Temperaturen wie der Ablufttrommel néhern.

. Nicht mit der Kraft von Kabeln ziehen. Verwenden Sie ein Stahlkabel, um
das Sensorkabel durch das Innere des Fahrzeugs zu fiihren.

8. Schlissel und Kontakt einfligen. Schalthebel in den Marsarier legen.

Stellen Sie sicher, dass Sie die Handbremse angezogen haben.
Identifizieren Sie mit einem Spannungsmesser: das Kabel der
Hintergrundbeleuchtung “+”, das Kabel der Bremsleuchte “+” und das Kabel
des Tastenkontakts “+”.

Benutzerhandbuch 17



Markiere den Faden richtig.

Nehmen Sie den Schalthebel vom Marsch und vom Ziindschlissel ab.

9. Die Stromkabel und den Rickspiegel mit dem Schaltplan an das
Steuergerat anschlielRen.

Hinweis: Schiitzen Sie alle mit dem Isolierband hergestellten Verbindungen.
SENSORTEST

. Schlussel und Kontakt einfligen. Stellen Sie den Schalthebel in die
Marschposition. Stellen Sie sicher, dass Sie die Handbremse angezogen
haben.

. SchlieRen Sie zuerst nur Sensor A an die Steuereinheit an.

Positionieren Sie ungeféahr 2 Meter vor dem Sensor und bewegen Sie sich

darauf zu. Der Abstand zum Sensor sollte angezeigt werden, wenn Sie sich

ihm nahern.

Sensor A abklemmen.

. Wiederholen Sie diesen Vorgang fiir alle Sensoren.

. Raus aus dem Marsch.

U

N
. L5m H\k)
777777 7

BESONDERE HINWEISE
Der Abstand zu dem auf dem Bildschirm angezeigten Hindernis entspricht
maoglicherweise nicht dem tatsachlichen Abstand, da er von den folgenden
Faktoren beeinflusst wird: Die Sensoren sind verschmutzt, die Form des
Hindernisses, die Reflexionen usw.

Beispiele fiir besondere Situationen:

18 Benutzerhandbuch
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Bei einem kleinen Einfallswinkel und
einer Glasoberflache oder einer anderen
glatten Oberflache wird das Hindernis
maoglicherweise nicht erkannt, da die
Signale reflektiert werden.

Kugelférmige  Objekte haben eine
unregelmafige Oberflache. Das Hindernis
wird méglicherweise nicht erkannt, da die
Signale reflektiert werden.

Schaum- oder Schwammobjekte
absorbieren die Signale. In diesem Fall ist
das Hindernis schwer zu erkennen.

Punkt B wird friher oder spater erkannt,
Punkt A jedoch Uberhaupt nicht.

Wenn Sie mit dem Auto auf einem Felsen
oder in der Nahe einer Wasserstralle
fahren und kein Hindernis vorhanden
ist, wird dies nicht erkannt. Seien Sie in
solchen Situationen sehr vorsichtig.

Die Héhe des Hindernisses A ist gering.
Das Hindernis A wird erkannt, bis es in die
Blindzone des Sensors eintritt. Wahrend
sich Hindernis A in der Blindzone befindet,
wird Hindernis B erkannt.
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. Lea atentamente este manual antes de poner en servicio el producto.

Se penso que este sistema era una ayuda del conductor y no deberia

reemplazar la conduccion responsable y responsable del vehiculo.

. El fabricante o importador no se responsabiliza por dafios o lesiones que
resulten de la instalacién o uso incorrecto de este producto..

El sistema de asistencia de estacionamiento PNI Escort P03 B se compone
de 4 sensores ultrasonicos, unidad de control y espejo retrovisor con pantalla
LED.

El sistema detecta la distancia entre el coche y los obstaculos mediante los
sensores ultrasoénicos instalados en la barra trasera. El zumbador incorporado
en el espejo retrovisor hace sonar la distancia de alarma.

Intervalo de la fuente de alimentacion: DC 12V - 16V
. Consumo maximo: <6W

Distancia de alarma: 0.3 - 1.5m

Distancia mostrada: 0.3m - 2.0m

. Intensidad de sonido:> 80dB

Frecuencia ultrasénica: 40kHz

Cables de potencia

sensor A
sensor B [
sensor C
sensor D

-

Espejo con pantalla LED

Unidad de control
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POWER DISPLAY

Alimentacion

@ Espejo con pantalla LED
Suelo —=Hr

Espejo retrovisor con pantalla LED

Unidad de control

Sensores

Luces de marcha atra:
%

INSTALACION

1. Interrumpe el sistema eléctrico del coche.
2. Limpie el parachoques del vehiculo.

21



Mida y marque la posicion vertical de los sensores de acuerdo con el
siguiente diagrama y asegurese de que estén a una distancia de 50-70
cm (idealmente 55 cm)

Mida y marque la alineacion horizontal de los sensores. Los sensores
externos deben estar a una distancia de 15 a 20 cm del borde del
parachoques.

Identifique el centro del parachoques, mida y marque la posicién de los
sensores internos. Deben estar a una distancia de 25 a 40 cm de los
sensores externos.

Notas:

22

Intente encontrar una superficie de parachoques para montar los
sensores en el parachoques.

Los sensores A, B, C y D deben montarse en este orden de izquierda a
derecha, siendo A el sensor mas pequefio a la izquierda y D a la derecha.

|

50~70cm
(ideal 55cm)

SIS

|

N
N

25~40cm 25~40cm

15~20cm 15~20cm

IS
o _ -
-
=3

center line

Antes de hacer orificios en el parachoques para instalar los sensores,
verifique que el area debajo de la barra proporcione seguridad. Conecte
el cortador incluido en el paquete a un taladro y taladre agujeros en los
lugares marcados anteriormente.
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Nota: intente mantener el taladro en una posicién lo mas firme posible y
paralelo al suelo.

7. Inserte el cable del sensor en el orificio creado hasta que el cuerpo del
sensor alcance el parachoques.

Notas:

. Observe la direccion de montaje indicada en la parte posterior del sensor.

. Para fijar el sensor en el orificio, no haga clic en el centro del sensor sino
en el borde del sensor.

o

. No tire de los cables del sensor acercandose a areas de alta temperatura,
como el tambor de escape.

. No tire con la fuerza de los cables. Use un cable de acero para guiar el
cable del sensor a través del interior del vehiculo.

8. Insertar llave y contacto. Poner la palanca de cambios en el marsarier.
Asegurate de haber tirado el freno de mano.

Con un medidor de voltaje, identifique: el cable de retroiluminacién “+”, el

cable de la lampara de freno “+” y el cable de contacto de llave “+”.

Marca el hilo correctamente.
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Retire la palanca de cambios de la marcha y la llave de encendido..
9. Conecte los cables de alimentacion y el espejo retrovisor a la unidad de
control con el diagrama de cableado.

Nota: Proteja todas las conexiones hechas con la cinta aislante..
PRUEBA DEL SENSOR

. Insertar llave y contacto. Coloca el cambio de marchas en la posicion de
marcha. Asegurate de haber tirado el freno de mano.

. Primero conecte solo el sensor A a la unidad de control.

Coléquese unos 2 metros por delante del sensor y muévase hacia él. La

distancia al sensor debe aparecer a medida que se acerca a él.

Desconecte el sensor A.

. Repita este procedimiento para todos los sensores.

. Salir de la marcha.

NOTAS ESPECIALES
La distancia al obstaculo que se muestra en la pantalla puede no coincidir
con la distancia real, ya que esta influenciada por los siguientes factores: los
sensores estan sucios, la forma del obstaculo, las reflexiones, etc.

Ejemplos de situaciones especiales:
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En el caso de un pequefio angulo
incidente-a-obstruccién, y es de
vidrio u otra superficie lisa, el
obstaculo puede no ser detectado
ya que las sefales se reflejan.

Los objetos esféricos tienen una
superficie irregular. El obstaculo
puede no ser detectado ya que las
sefales son reflejadas.

Objetos de espuma o esponja
absorben las sefales. En este caso,
el obstaculo es dificil de detectar.

El punto B se detectara tarde o
temprano, pero el punto A no se
detectara en absoluto.

Si conduce en automévil en una
roca o cerca de una via fluvial, en
ausencia de un obstaculo claro, no
se detectara. Tenga mucho cuidado
en tales situaciones.

La altura del obstaculo A es baja. El
obstaculo A se detectara hasta que entre
en la zona ciega del sensor. Mientras
el obstaculo A se encuentra en la zona
ciega, se detectara el obstaculo B.
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. Veuillez lire attentivement ce manuel avant de mettre le produit en service.

Ce systéme a été congu pour aider le conducteur et ne devrait pas

remplacer la conduite responsable du véhicule.

. Le fabricant ou limportateur n'assume aucune responsabilité pour
les dommages ou les blessures résultant d’'une installation ou d'une
utilisation incorrecte de ce produit.

Le systéme d’aide au stationnement PNI Escort PO3 B est composé de 4
capteurs a ultrasons, d’'une unité de contréle et d'un rétroviseur a affichage
LED.

Le systeme détecte la distance entre la voiture et les obstacles au moyen
des capteurs a ultrasons installés dans la barre arriére. L’avertisseur sonore
intégré dans le rétroviseur sonne la distance de I'alarme.

. Intervalle d’alimentation: DC 12V - 16V
Consommation maximale: <6 W
Distance d’alarme: 0.3 - 1.5m

. Distance affichée: 0.3m - 2.0m
Intensité sonore:> 80dB

Fréquence ultrasonique: 40KHz

Cables d'alimentation

=)

capteur A ﬂ—\—ﬁ

capteur B

capteur C 5 37
capteur D ﬂ—\_‘g Miroir avec aﬂ'chage LED

o o] =

Unité de contréle
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POWER DISPLAY

Alimentation

® Miroir avec affichage LED
Sol -l

Capteurs montés dans le pare-chocs

INSTALLATION

1. Interrompre le systéme électrique de la voiture.
2. Nettoyer le pare-chocs du véhicule.
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Mesurez et marquez le positionnement vertical des capteurs
conformément au schéma ci-dessous et assurez-vous qu'ils se trouvent
a une distance de 50 a 70 cm (idéalement de 55 cm).

Mesurer et marquer I'alignement horizontal des capteurs. Les capteurs
externes doivent étre a une distance de 15 a 20 cm du bord du pare-
chocs.

Identifiez le centre du pare-chocs, mesurez et marquez le positionnement
des capteurs internes. lls doivent étre a une distance de 25 a 40 cm des
capteurs externes.

Notes:

28

Essayez de trouver une surface de pare-chocs pour monter les capteurs
sur le pare-chocs.

Les capteurs A, B, C et D doivent étre montés dans cet ordre de gauche
a droite, A étant le plus petit capteur a gauche et D & droite.

— B ¢ ——
: 50~70cm
R (ideal 55cm)

A SIS

I

25~40cm| _40cm [25~40cm
|

15~20cm . 15~20cm

center line

Avant de percer des trous dans le pare-chocs pour installer les capteurs,
vérifiez que la zone située sous la barre offre une sécurité. Fixez le
couteau inclus dans le paquet a une perceuse et percez des trous aux
endroits précédemment marqués.
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Remarque: essayez de maintenir la perceuse dans une position aussi ferme
que possible et parallele au sol..

7. Insérez le cable du capteur dans le trou créé jusqu’a ce que le corps du
capteur atteigne le pare-chocs.

Notes:

. Respectez le sens de montage indiqué a l'arriere du capteur.

. Pour fixer le capteur dans le trou, ne cliquez pas sur le centre du capteur,
mais sur le bord du capteur.

o

. Ne tirez pas sur les cébles du capteur en vous approchant de zones a
haute température, telles que le tambour d’échappement.

. Ne tirez pas avec la force des cébles. Utilisez un céble en acier pour
guider le cable du capteur a travers l'intérieur du véhicule.

8. Insérer la clé et le contact. Mettez le levier de vitesse dans le marsarier.
Assurez-vous que vous avez tiré le frein a main.

A l'aide d’'une jauge de tension, identifiez: le fil conducteur du rétroéclairage

“+” le fil conducteur du feu stop “+” et le fil de contact clé “+”.

Marquez le fil correctement.
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Retirer le levier de vitesse de la marche et la clé de contact.
9. Reliez les cables d’alimentation et le rétroviseur a I'unité de commande a
I'aide du schéma de cablage.

Remarque: Protégez toutes les connexions réalisées avec le ruban isolant.
TEST DE CAPTEUR

. Insérer la clé et le contact. Réglez le sélecteur de vitesse sur la position
de départ. Assurez-vous que vous avez tiré le frein a main.

. Commencez par connecter uniquement le capteur A a l'unité de
commande.

Placez-vous a environ 2 métres devant le capteur et dirigez-vous vers lui. La

distance au capteur devrait apparaitre lorsque vous vous en approchez.

Déconnecter le capteur A.

. Répétez cette procédure pour tous les capteurs.

. Sortir de la marche.

NOTES SPECIALES
La distance a l'obstacle affichée a I'écran peut ne pas étre identique a la
distance réelle car elle est influencée par les facteurs suivants: capteurs
encrassés, forme de I'obstacle, réflexions, etc..

Exemples de situations spéciales:
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Dans le cas dun faible angle
d’incidence sur obstacle, en verre ou
autre surface lisse, I'obstacle peut ne
pas étre détecté car les signaux sont
réfléchis.

Les objets sphériques ont une
surface irréguliére. L'obstacle peut
ne pas étre détecté car les signaux
sont réfléchis.

Les objets en mousse ou en éponge
absorbent les signaux. Dans ce cas,
I'obstacle est difficile a détecter.

Le point B sera détecté t6t ou tard,
mais le point A ne sera pas détecté
du tout.

Si vous conduisez en voiture sur un
rocher ou prés d’une voie navigable,
en I'absence d’'un obstacle dégageé,
il ne sera pas détecté. Soyez tres
prudent dans de telles situations.

La hauteur de l'obstacle A est basse.
L'obstacle A sera détecté jusqu'a ce qu'il
pénétre dans la zone aveugle du capteur.
Tant que l'obstacle A est dans la zone
aveugle, I'obstacle B sera détecté.
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. Keérjuk, figyelmesen olvassa el ezt a kézikdnyvet a termék lzembe
helyezése el6tt

Ugy vélték, hogy ez a rendszer vezetd segitséget jelent, és nem
helyettesitheti a jarmu felel6s és felel6s vezetését.

A gyartd vagy az importér nem vallal felelésséget a termék helytelen
telepitésébdl vagy hasznalatabol eredd karokért vagy sértilésekért.

A PNI Escort P03 B parkolasi segédrendszer 4 ultrahangos érzékel6bdl,
vezérl6egyseégbdl és visszapillantd tiikorbdl all, LED kijelzével.

A rendszer a hats6 savba szerelt ultrahangos érzékel6k segitségével érzékeli
az autd és az akadalyok kozotti tavolsagot. A visszapillantd tikor beépitett
hangjelz6je riasztasi tavolsagot jelez.

Tapellatas intervalluma: DC 12V - 16V
. Maximalis fogyasztas: <6\W

Riasztasi tavolsag: 0,3 - 1,5 m
Megjelenitett tavolsag: 0.3m - 2.0m

. Hangintenzitas:> 80dB

Ultrahangos frekvencia: 40KHz

f Tapkabelek

érzékelé A

oo o p—
érzékelé C 'm
érzékelé D Tukor LED kijelzével

Vezérl6egység
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POWER DISPLAY

Etetés

® Tukor LED kijelzével
Foldi —= L

Aldkharitoba szerelt érzékeldk

TELEPITES

1. Megszakitsa az aut6 elektromos rendszerét.
2. Tisztitsa meg a jarmi I6kharitojat.
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3. Meérjik meg és jeldljlk meg az érzékeldk flggbleges elhelyezését az
alabbi abra szerint, és gy6z6djon meg rola, hogy 50-70 cm-es (idealis
esetben 55 cm) tavolsagban vannak.

4. Mérjuk meg és jeldljik meg az érzékeldk vizszintes beallitasat. A kilsé
érzékel6knek a lokharito szélétél 15-20 cm tavolsagban kell lennitk.

5. Azonositsa a I6kharité kozepét, mérie meg és jeldlie meg a bels6
érzékeldk elhelyezkedését. A kils6 érzékeldkidl 25-40 cm tavolsagban
kell lennidik.

Megjegyzések:

. Prébaljon meg talalni egy I6kharité feliiletet az érzékelbk régzitésére a
16khariton.

. Az A, B, C és D érzékel6ket ebben a sorrendben balrél jobbra kell
felszerelni, A pedig a legkisebb bal oldali érzékelbt, és D jobbra.

%P_A__G_—
E 50~70cm
R (ideal 55cm)

AN
25~40cm| 40;:m 25~40cm|
15~20cm E 15~20cm
center line
6. Miel6tt lyukakat készitene a l6kharitdba az érzékelk felszereléséhez,

ellendrizze, hogy a rud alatti terllet biztonsagot nyujt-e. Csatlakoztassa
a kotegben lévé vagogépet egy furéhoz és furjon lyukakat a korabban
megijeldlt helyeken.
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Megjegyzés: Probaljon meg tartani a furét a leheté legrévidebb helyzetben és
a talajjal parhuzamosan.

7. Helyezze be az érzékelbkabelt a létrehozott lyukba, amig az érzékeld
teste el nem éri a I6kharitot.

Megjegyzések:

. Vegye figyelembe az érzékeld hatoldalan jelzett szerelési iranyt.

. Az érzékel6 Ilyukba térténd régzitéséhez ne kattintson az érzékeld
kbzepére, hanem az érzékeld szélére.

o

. Ne huzza a szenzor kabelét magas hémérsékleti teriiletekhez, példaul
a kipufogé dobhoz.

. Ne huzza meg a kébeleket. Acélkabellel vezesse az érzékelbkabelt a
Jjarmi belsejében.

8. Billentyl és kapcsolat beszUrasa. Tegye a sebességvaltét a futarba.
Gydz6djon meg réla, hogy kihtzta a kéziféket.

Fesziltségméré hasznalataval azonositsa: a hattérvilagitas “+” vezetékét, a

féklampat “+” vezetéket és a “+” kulcstartd vezetéket..

Jeldlje be a szalat megfeleléen.

Tavolitsuk el a sebességvaltot a menet menetérdl és a gyujtaskulcsrol.
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9. Csatlakoztassa a tapkabeleket és a visszapillantd tikrét a
vezérlbegységhez a bekotési rajz segitségével.

Megjegyzés: Védje a szigetel6szalaggal készlilt 6sszes csatlakozast.
ERZEKELO TESZTELESE

. Billenty(i és kapcsolat beszurasa. Allitsa a sebességvaltét meneteld
pozicidba. Gy6z6djon meg réla, hogy kihtzta a kéziféket.

. El6szor csak az A érzékel6t csatlakoztassa a vezérl6egységhez.

Helyezzen korilbellil 2 méterre az érzékeld elétt, és mozgassa felé. A

szenzorhoz valo tavolsagot ugy kell megjeleniteni, ahogy kdzeledik hozza.

Kapcsolja szét az A érzékel6t.

. Ismételje meg ezt az eljarast minden érzékels esetében.

. Menj ki a menetbdl.

i U

) /)

i &

(! »“\'

|| !
Y
VA A O.Sn{//////

SPECIALIS MEGJEGYZESEK
A képernyén megjelené akadalyhoz valé tavolsag nem feltétlenll azonos a
valds tavolsaggal, mivel a kovetkezd tényezdk befolyasoljak: az érzékelék
piszkosak, az akadaly alakja, a visszaverédések stb..

Példak kildnleges helyzetekre:

36 Hasznalati utasitas



Hasznalati utasitas

Kis elzaroédasi szog esetén, amely
Uvegbdl vagy mas sima fellletbdl
készil, az akadaly nem észlelhetd,
mivel a jelek tikrozédnek.

A gbmb alaku targyak szabalytalan
felilete. Az akadalyt nem lehet
észlelni, ha a jelek tiikrozédnek.

A hab vagy szivacs targyak elnyelik
a jeleket. Ebben az esetben az
akadalyt nehéz felismerni.

A B pontot elébb vagy utobb észleli,
de az A pontot egyaltalan nem
észlelik.

Ha egy sziklan vagy vizi ut kdzelében
autéval vezet, tiszta akadaly
hianyaban ez nem észlelhet6.
Legyen nagyon o&vatos az ilyen
helyzetekben.

Az A akadaly magassaga alacsony.
Az A akadalyt addig érzékeli, amig
belép az érzékeld vak zénajaba. Mig
az A akadaly a vak zénaban van, a B
akadalyt észleli.
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. Si prega di leggere attentamente questo manuale prima di mettere in
servizio il prodotto

Questo sistema & stato pensato per essere un aiuto alla guida e non
dovrebbe sostituire la guida responsabile del veicolo.

Il produttore o I'importatore non si assume alcuna responsabilita per danni
o lesioni derivanti dall’'installazione o dall’'uso scorretto di questo prodotto.

Il sistema di assistenza al parcheggio PNI Escort PO3 B & composto da 4
sensori ad ultrasuoni, unita di controllo e specchietto retrovisore con display
a LED.

I sistema rileva la distanza tra I'auto e gli ostacoli tramite i sensori a ultrasuoni
installati nella barra posteriore. Il cicalino incorporato nello specchietto
retrovisore avvisa la distanza di allarme.

. Intervallo di alimentazione: DC 12V - 16V
Consumo massimo: < 6W

Distanza di allarme: 0,3-1,5m

. Distanza visualizzata: 0,3 m-2,0 m
Intensita del suono: > 80 dB

Frequenza ultrasonica: 40KHz

Cavi alimentazione

Sensore A ﬂ@—Lﬁ £p

Sensore B Fl—g -

Sensore C p—agD
Sensore D Specchietto con display a LED

Unita di controllo
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[ Power oispiay

Alimentazione

@® Specchietto con display a LED
Terra —Li

Luci retromarcia
/

®

INSTALLAZIONE

1. Interrompe I'impianto elettrico dell’automobile.
2. Pulire il paraurti del veicolo.
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Misurare e segnare l'allineamento verticale dei sensori secondo lo
schema seguente e accertarsi che siano a una distanza di 50 - 70 cm dal
suolo (idealmente 55 cm)

Misurare e segnare I'allineamento orizzontale dei sensori. | sensori esterni
devono trovarsi a una distanza di 15 - 20 cm dal bordo del paraurti.
Identificare il centro del paraurti, misurare e contrassegna il
posizionamento dei sensori interni. Devono essere a una distanza di 25
- 40 cm dai sensori esterni.

Note:

6.

40

Trovare una superficie piana sul paraurti per il montaggio dei sensori.
| sensori A, B, C e D dovrebbero essere montati in questo ordine da
sinistra verso destra, A essendo il sensore piu a sinistra e D il piu a destra.

5 50~70cm
R (ideal 55cm)

ANV S

1
!
1
25~40cm| 40cm, [25~40cm
1
15~20cm i 15~20cm

center line

Prima di praticare fori nel paraurti per installare i sensori, verificare che
'area sottostante si sicura. Fissare la fresa inclusa nel pacco ad un
trapano e praticare dei fori nei punti precedentemente contrassegnati.
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Nota: Cerca di mantenere la punta del trapano in una posizione il piti possibile
ferma e parallela al suolo.

7.

Inserire il cavo del sensore nel foro creato fino a quando il corpo del
sensore raggiunge il paraurti.

Note:

8.

Osservare la direzione di montaggio indicata sul retro del sensore.
Per fissare il sensore nel foro, non premere sul centro del sensore ma sul
bordo di questo.

UP-Insu

p =

Non installare i cavi dei sensori vicino a zone ad alta temperatura, come
il tamburo di scarico.

Non tirare con la forza dai cavi. Utilizzare un cavo di acciaio per guidare il
cavo del sensore all’interno del veicolo.

Inserire la chiave nel contatto. Mettere la leva del cambio nel retromarcia.
Assicurati di aver tirato il freno a mano.

Utilizzando un calibro di tensione, identificare: il filo + della luce di retromarcia,
il filo + della luce del freno, il filo + del contatto.

Segnare il filo corretto.

Rimuovere la leva del cambio dalla retromarcia e la chiave dal contatto.
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Collegare i cavi di alimentazione e dello specchietto retrovisore all'unita di
controllo seguendo il schema elettrico.
Proteggere tutti i collegamenti realizzati con il nastro isolante.

. Inserire la chiave nel contatto. Impostare la leva del cambio sulla
posizione di retromarcia. Assicurarsi di aver tirato il freno a mano.
. Innanzitutto collegare solo il sensore A all’unita di controllo.

Posizionarsi circa a 2 metri davanti al sensore e spostarsi verso di esso. La
distanza dal sensore dovrebbe apparire sullo specchietto quando ci si avvicina.
Scollegare il sensore A.

. Ripetere questa procedura per tutti i sensori.

. Rimuovere la leva del cambio dalla retromarcia.

La distanza dall'ostacolo visualizzata sullo schermo potrebbe non essere
uguale alla distanza reale, poiché & influenzata dai seguenti fattori: i sensori
sono sporchi, la forma dell’ostacolo, i riflessi, ecc.

Esempi di situazioni speciali:
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Nel caso di un angolo stretto creato
con l'ostacolo, e questo € di vetro
o altra superficie liscia, l'ostacolo
potrebbe non essere rilevato
inquanto i segnali vengono riflessi.

Gli  oggetti sferici hanno una
superficie irregolare.  L'ostacolo
potrebbe non essere rilevato
inquanto i segnali vengono riflessi.

Gli oggetti in schiuma o spugna
assorbono i segnali. In questo caso,
I'ostacolo e difficile da rilevare.

Il punto B verra rilevato prima o poi
ma il punto A non verra rilevato mai.

Se sta guidando l'auto su una
roccia o vicino a un corso d’acqua,
in assenza di un ostacolo chiaro,
'acqua non verra rilevata. Stia molto
attento in queste situazioni.

L'altezza dell'ostacolo A & bassa.
L’ostacolo A verra rilevato finché non
entra nella zona cieca del sensore.
L'ostacolo B verra rilevato mentre
I'altro & nella zona cieca.
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. Przed uruchomieniem produktu przeczytaj uwaznie te instrukcje

System ten byt uwazany za pomoc kierowcy i nie powinien zastepowac

odpowiedzialnego i odpowiedzialnego prowadzenia pojazdu.

. Producent lub importer nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek
szkody lub obrazenia wynikajace z nieprawidtowej instalacji lub
uzytkowania tego produktu.

Uktad wspomagania parkowania PNI Escort P03 B sktada sie z 4 czujnikow
ultradzwiekowych, jednostki sterujgcej i lusterka wstecznego z wyswietlaczem
LED.

System wykrywa odlegto$¢ miedzy samochodem a przeszkodami za pomocg
czujnikéw ultradzwigkowych zainstalowanych w tylnym pasku. Wbudowany
brzeczyk w lusterku wstecznym sygnalizuje odlegto$¢ alarmu.

. Czestotliwos¢ zasilania: DC 12V - 16V
Maksymalne zuzycie: <6 W

Odlegtos¢ alarmu: 0,3 - 1,5 m

. Wyswietlana odlegtosé: 0,3 m - 2,0 m
Natezenie dzwieku:> 80dB
Czestotliwos¢ ultradzwiekow: 40 kHz

czujnik A

I Kable zasilajgce

czujnik C ﬂ—\_-E m
czujnik D HT\—-E Lustro z wyswietlaczem LED

@] >

of o]

Jednostka sterujgca
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Karmienie

@® Lustro z wyswietlaczem LED
Ziemia =L

: ——)

Czujniki zamontowane w zderzaku

INSTALACJA

1. Przerwij uktad elektryczny samochodu.
2. Oczysc¢ zderzak pojazdu.
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3. Zmierz i zaznacz pionowe potozenie czujnikdw zgodnie z ponizszym
schematem i upewnij sie, ze znajduja sie w odlegtosci 50-70 cm (najlepiej
55 cm)

4. Zmierz i zaznacz poziome ustawienie czujnikéw. Zewnetrzne czujniki
muszg znajdowac sie w odlegtosci 15 - 20 cm od krawedzi zderzaka.

5.  Zidentyfikuj $rodek zderzaka, zmierz i zaznacz potozenie czujnikow
wewnetrznych. Muszg znajdowac sie w odlegtosci 25 - 40 cm od
zewnetrznych czujnikéw.

Uwagi:
. Sprobuj znalezé powierzchnie zderzaka do montazu czujnikéw na
zderzaku.

. Czujniki A, B, C i D powinny by¢é zamontowane w tej kolejnosci od lewej
do praweyj, A jest najmniejszym czujnikiem po lewej stronie, a D po prawej.

— B 1 —

: 50~70cm
R (ideal 55cm)

SN SN

I

25~40cm| _40cm [25~40cm
|

15~20cm . 15~20cm

center line

6. Przed wykonaniem otworéw w zderzaku w celu zainstalowania czujnikow
nalezy sprawdzi¢, czy obszar pod pretem zapewnia bezpieczenstwo.
Przymocuj frez zawarty w wigzce do wiertta i wywier¢ otwory w wczesniej
oznaczonych miejscach.
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Uwaga: Staraj sie utrzymywac wiertto w jak najbardziej stabilnej pozycji i
rownolegle do podfoza.

7. Wioz kabel czujnika do utworzonego otworu, az korpus czujnika dotrze
do zderzaka.

Uwagi:

. Przestrzegac kierunku montazu wskazanego z tytu czujnika.

. Aby zamocowac czujnik w otworze, nie klikaj na srodku czujnika, ale na
krawedzi czujnika.

o

. Nie ciggnij kabli czujnika, zblizajgc sie do obszaréw o wysokiej
temperaturze, takich jak beben wylotowy.

. Nie ciggnij za pomocg kabli. Uzyj stalowej linki, aby przeprowadzi¢ kabel
czujnika przez wnetrze pojazdu.

8.  Wstaw klucz i kontakt. Ustaw dZzwignie zmiany biegéw w bagnie. Upewnij
sie, ze zaciggnate$ hamulec reczny.

Za pomocg miernika napiecia zidentyfikuj: podswietlenie ,+” przewod

doprowadzajacy, przewéd hamulcowy ,+” przewdd i przewdd styku klucza ,+”.

Zaznacz prawidtowo watek.

Usun dzwignie zmiany biegéw z masztu i kluczyka zaptonu.
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9. Podiacz przewody zasilajgce i lusterko wsteczne do jednostki sterujacej
za pomocg schematu elektrycznego.

Uwaga: Chron wszystkie potgczenia wykonane tasma izolacyjng.

. Wstaw klucz i kontakt. Ustaw dzwignie zmiany biegéw w pozycji marszu.
Upewnij sie, ze zaciggnates hamulec reczny.

. Najpierw podtgcz tylko czujnik A do jednostki sterujgce;.

Ustaw okoto 2 metréw przed czujnikiem i ruszaj w jego kierunku. Odlegto$¢ do

czujnika powinna pojawi¢ sie w miare zblizania sie.

Odtgcz czujnik A.

. Powtorz te procedure dla wszystkich czujnikow.

. Wyjdz z marszu.

Smis |
VA

Odlegtos¢ od przeszkody wyswietlanej na ekranie moze nie by¢ taka sama
jak rzeczywista odlegtos¢, poniewaz na nig wplywajg nastepujace czynniki:
czujniki sg brudne, ksztatt przeszkody, odbicia itp.

Przyktady specjalnych sytuaciji:
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W przypadku niewielkiego kata padania
na przeszkode, ktory jest ze szkia lub
innej gtadkiej powierzchni, przeszkoda
moze nie zostaé wykryta, poniewaz
sygnaty sg odbijane.

Obiekty sferyczne majg nieregularng
powierzchnige. Przeszkoda moze nie
zosta¢ wykryta, gdy sygnaly zostang
odbite.

Piana lub ggbka pochtaniajg sygnaty. W
tym przypadku przeszkoda jest trudna do
wykrycia.

Punkt B zostanie wykryty predzej czy
pdzniej, ale punkt A nie zostanie w ogole
wykryty.

Jesli jedziesz samochodem na skale lub w
poblizu drogi wodnej, w przypadku braku
wyraznej przeszkody nie zostanie ona
wykryta. Badz bardzo ostrozny w takich
sytuacjach.

Wysoko$¢ przeszkody A jest niska.
Przeszkoda A zostanie wykryta, dopdki
nie wejdzie w $lepg strefe czujnika.
Podczas gdy przeszkoda A znajduje sie
w strefie $lepej, przeszkoda B zostanie
wykryta.
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. Va rugam sa cititi cu atentie acest manual, inainte de punerea in functiune
a produsului

Acest sistem a fost gandit ca un ajutor pentru conducatorul auto si nu ar
trebui sa inlocuiasca conducerea atenta si responsabila a autovehiculului.
Producatorul sau importatorul nu-si asuma responsabilitatea in caz de
producere a unor pagube sau accidentari rezultate in urma instalarii sau
folosirii incorecte a acestui produs.

Sistemul de asistenta la parcare PNI Escort PO3 B este compus din 4 senzori
ultrasonici, unitate de comanda si oglinda retrovizoare cu afisaj LED.
Sistemul detecteaza distanta dintre masina si obstacole cu ajutorul senzorilor
ultrasonici instalati in bara din spate. Buzzerul incorporat in oglinda retrovizoare
avertizeaza sonor atingerea distantei de alarma.

. Interval tensiune de alimentare: DC 12V - 16V
Consum maxim: < 6W

Distanta de alarmare: 0.3 - 1.5m

. Distanta afisata: 0.3m - 2.0m

Intensitate sonora: > 80dB

Frecventa ultrasonica: 40KHz

Cabluri alimentare

Senzor A

Senzor B p

Senzor C g’ m
Senzor D Oglinda cu afisaj LED

Unitate de control
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POWER DISPLAY

Alimentare
T

® Oglinda cu afisaj LED
Masa - L

Senzori montati in bara de protectie

INSTALARE

1. Intrerupeti sistemul electric al autovehiculului.
2. Curatati bara de protectie a autovehiculului.
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Masurati si marcati pozitionarea pe verticala a senzorilor conform
diagramei de mai jos si asigurati-va ca acestia sunt la o distanta fata de
sol de 50-70 cm (ideal 55 cm)

Masurati si marcati pozitionarea pe orizontala a senzorilor. Senzorii
externi trebuie sa fie la o distanta de 15 - 20 cm fata de marginea barei
de protectie.

Identificati centrul barei de protectie, masurati si marcati pozitionarea
senzorilor interni. Acestia trebuie sa fie la o distanta de 25 - 40 cm fata
de senzorii externi.

Note:

52

Incercati sa gasiti pe bara de protectie o suprafata cat mai plata pentru
montarea senzorilor.

Senzorii A, B, C si D ar trebui montati in aceasta ordine de la stanga la
dreapta, A fiind senzorul cel mai spre stanga, iar D cel mai spre dreapta.

— B ¢ ——
: 50~70cm
R (ideal 55cm)

A SIS

I

25~40cm| _40cm [25~40cm
|

15~20cm . 15~20cm

center line

Inainte de a face gauri in bara de protectie pentru instalarea senzorilor,
verificati daca zona de sub bara ofera siguranta. Atasati freza inclusa in
pachet la o bormasina si faceti gauri in locurile marcate anterior.
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Nota: Incercati sa mentineti bormasina intr-o pozitie cat mai fixa si cat mai
paralela cu solul.

7. Introduceti cablul senzorilor in gaura creata pana cand corpul senzorului
atinge bara de protectie.

Note:

. Respectati sensul de montaj indicat pe partea din spate a senzorului.

. Pentru a fixa senzorul in gaura creata, nu apasati pe zona centrala a
senzorului ci pe marginile acestuia.

UP-Insu

p =

. Nu trageti cablurile senzorilor prin apropierea zonelor cu temperatura
ridicata, cum ar fi toba de esapament.

. Nu trageti cu forta de cabluri. Folositi-va de un cablu de otel pentru a
ghida cablul senzorilor prin interiorul autovehiculului.

8. Introduceti cheia si puneti contactul. Bagati schimbatorul de viteze in
marsarier. Asigurati-va ca ati tras frana de mana.

Folosind un aparat de masurat tensiunea, identificati: firul “+” de alimentare al

lampii de mers inapoi, firul “+” de alimentare al lampii de frana si firul “+” de

contact cheie.
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Marcati firul corect.

Scoateti schimbatorul de viteza din marsarier si cheia din contact.

9. Conectatifirele de alimentare si oglinda retrovizoare in unitatea de control
respectand diagrama de conexiuni.

Nota: Protejati toate conexiunile facute cu banda izolatoare.
TESTAREA SENZORILOR

. Introduceti cheia si puneti contactul. Puneti schimbatorul de viteza in
pozitia marsarier. Asigurati-va ca ati tras frana de mana.

. Mai intai conectati doar senzorul A in unitatea de control.

Pozitionati-va la aproximativ 2 metri in fata senzorului si deplasati-va spre el.

Pe ecran ar trebui sa apara distanta pana la senzor, pe masura ce va apropiati

de acesta.

Deconectati senzorul A.

. Repetati aceasta procedura pentru toti senzorii.

. Scoateti din marsarier.

0 o)
/) ()
r1 &
| -
1sm B 5]
VA A 0.314//////

NOTE SPECIALE
Distanta pana la obstacol afisata pe ecran, ar putea sa nu fie identica cu
distanta reala intrucat este influentata de urmatorii factori: senzorii sunt
murdari, forma obstacolului, reflexii etc.

Exemple de situatii speciale:
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In cazul unui unghi mic de incidenta
pana la obstacol, iar acesta este
din sticla sau alta suprafata neteda,
obstacolul ar putea sa nu fie detectat
intrucat semnalele sunt reflectate.

Obiectele sferice au o suprafata
neregulata. Obstacolul ar putea sa
nu fie detectat intrucat semnalele
sunt reflectate.

Obiectele din spuma sau cu aspect
de burete absorb semnalele. In
acest caz, obstacolul este greu de
detectat.

Punctul B va fi detectat mai devreme
sau mai tarziu, dar punctul A nu va fi
detectat deloc.

Daca va aflati cu masina pe o stanca
sau in apropierea unei ape, in lipsa
unui obstacol clar, aceasta nu va fi
detectata. Fiti foarte atenti in astfel
de situatii.

Inaltimea obstacolului A este redusa.
Obstacolul A va fi detectat pana va
intra in zona oarba a senzorului. Cat
timp obstacolul A este in zona oarba,
obstacolul B va fi detectat.
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EN:

EU Simplified Declaration of Conformity

SC ONLINESHOP SRL declares that Parking assist system PNI Escort P03 B complies with the Directive EMC
2014/30/EU. The full text of the EU declaration of conformity is available at the following Internet address:
https://www.mypni.eu/products/6572/download/certifications

BG:

OnpocTeHa aeknapauus 3a cboTeeTCcTBME Ha EC

SC ONLINESHOP SRL peknapupa, 4e Cuctema 3a aHe npu PNI Escort P03 B cnasea
nAvpekTuBata EMC 2014/30/EU. MbnHuaTt TekcT Ha EC geknapaunsita 3a CbOTBETCTBUE € AOCTbMEH Ha CrieqHus
VIHTEPHET aapec:

https://www.mypni.eu/products/6572/download/certifications

DE:

Vereinfachte EU- Konformitétserklarung

SC ONLINESHOP SRL erklart, dass das Parkassistenzsystem PNI Escort P03 B der Richtlinie EMC 2014/30/EU
entspricht. Sie finden den ganzen Text der EU-Konformitatserklarung an der folgenden Internetadresse:
https://www.mypni.eu/products/6572/download/certifications

ES:

Declaracion UE de conformidad simplificada

SC ONLINESHOP SRL declara que el Sistema de asistencia de aparcamiento PNI Escort P03 B cumple con
la Directiva EMC 2014/30/EU. El texto completo de la declaracién de conformidad de la UE esta disponible en la
siguiente direccion de Internet:

https://www.mypni.eu/products/6572/download/certifications

FR
Déclaration de conformité simplifiée de 'UE
SC ONLINESHOP SRL déclare que Syste d’aide au ionnement PNI Escort P03 B est conforme a la directive

EMC 2014/30/EU. Le texte complet de la déclaration de conformité UE est disponible a I'adresse Internet suivante:
https://www.mypni.eu/products/6572/download/certifications

HU:

Egyszerisitett EU Megfelelési Kézlemény

SC ONLINESHOP SRL kijelenti azt, hogy a Parkolasi segédrendszer PNI Escort P03 B megfelel az EMC 2014/30/
EU. Az EU-megfeleléségi nyilatkozat teljes szévege a kovetkezd internetes cimen érheté el:
https://www.mypni.eu/products/6572/download/certifications

IT:

Dichiarazione UE di conformita semplificata

SC ONLINESHOP SRL dichiara che il Sistema di assistenza al parcheggio PNI Escort P03 B & conforme alla
direttiva EMC 2014/30/UE. Il testo completo della dichiarazione di conformita europea & disponibile al seguente
indirizzo Internet:

https://www.mypni.eu/products/6572/download/certifications

PL:

Uproszczona deklaracja zgodnosci UE

SC ONLINESHOP SRL o$wiadcza, ze Sy ia par ia PNI Escort P03 B jest zgodny z
dyrektywg EMC 2014/30/EU. Petny tekst deklaraql zgodno$ci UE dostepny jest pod nastepujgcym adresem
internetowym:

https://www.mypni.eu/products/6572/download/certifications

RO:

Declaratie UE de conformitate simplificata

SC ONLINESHOP SRL declara ca Senzori parcare cu afisaj in oglinda PNI Escort P03 B este in conformitate
cu Directiva EMC 2014/30/EU. Textul integral al declaratiei UE de conformitate este disponibil la urmatoarea adresa
de internet:

https://www.mypni.eu/products/6572/download/certifications









